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La dynamique d’une classe des systdémes non-linéaires est étudiée pour des conditions
dissymétriques de I'invariance du flot, définies comme des ensembles rectangulaires dépendant du
temps qui contraignent les trajectoires dans I’espace d’état. L’équivalence est prouvée entre la
réalisation (accomplissement) de ces conditions de nature géométrique et I’existence des solutions
positives pour quelques inégalités différentielles non-linéaires (dérivées des représentations dans
I'espace d’état des systémes non-linéaires). L’invariance du flot fournit les outils de base pour traiter
la stabilité asymptotique par composants, comme type spécial de stabilité asymptotique, ol1 I'évolution
des variables d’état approchant le point d’équilibre est individuellement surveillée (a la différence de
la stabilité asymptotique standard, qui se fonde sur des informations globales sur les variables d’état,
formulées en termes de normes). Des contraintes supplémentaires considérées pour la dynamique du
systéme non-linéaire approchant le point d’équilibre laissent présenter la stabilité asymptotique
exponentielle par composants, qui peut étre complétement caractérisée par des inégalités algébriques
non-linéaires. Deux exemples illustrent les points théoriques les plus importants développés dans le
papier et indiquent les caractéristiques dynamiques qui demeurent complétement cachées pour une
exploration basée sur les outils standard de I’2nalyse de systeme.



